Servomoteur

Je veux créer un
programme sur Ardublock pour
faire tourner mon servomoteur afin
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quil aille a la position angulaire de 35
pendant deux secondes puis a la posi-
tion angulaire de 145° pendant une
seconde. Cela indéfiniment !

Aide n° 1 : Voici le menu nécessaire pour écrire le
programme.

Aide n° 2 : Double clique sur un nombre pour le modifier.

Aide n’° 3 : Sur le servomoteur, le fil le plus foncé est a
relier a GND le rouge au 5V et le troisiéme fil a une
broche avec une petite vague a coté.
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Ce programme répond a mes attentes.
Clique sur le bouton “ Televerser vers [’Arduino ”
Observe les mouvements du servomoteur

Pour aller plus loin :
Maintenant, je veux faire clignoter

une DEL et faire tourner le servomoteur
en méme temps. Tu peux t’aider de la fiche sur les
DELs pour réussir.
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